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Uvod

Sestava slouzi k méreni vzdalenosti objektd pomoci ultrazvukovych vin. Na zékladé méreni je
spindn/rozepindn obvod (relé). Obvod je sepnut v momenté, kdy je namérend vzdalenost mensi nez prah
minimalni vzdalenosti. Prah min. vzdalenosti Ize nastavit pomoci potenciometru. Vzdalenost Ize mérit u

pevnych i kapalnych latek. Méfeni probiha periodicky kazdou sekundu.

Zorny Uhel ultrazvukové sondy je 45-75°. S rostouci vzdalenosti tedy roste také primér detekeni
plochy. Méfeni neni Uu¢inné na drobné ¢i Uzké predméty.
Vystupem zafizeni je kromé spinani relé také vypis na sériové lince nebo v pfipadé varianty B

aktualné namérena vzdalenost zobrazena na Cislicovém displeji.

Funkce Varianta A Varianta B

Méreni vzdalenosti predmétu v 4

Spinani obvodu na zakladé vzdalenosti

Nastaveni prahu potenciometrem

Vystup na sériové lince
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Vystup na Cislicovém displeji
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Instalace

Sonda je vodéodolna a je navrzena tak, aby ji bylo mozné zasadit do panelu Ci krabiCky. Pro pfesné
méfeni je vhodné, aby méla sonda pfimy vyhled na pfedmét (nejlépe pod thlem 90°), jehoz vzdélenost
ma byt urc¢ena. Méfeni probiha v rozsahu od 50 do 300 cm. Jakékoliv hodnoty pod nebo nad uvedeny
rozsah budou interpretovény jako hodnoty hrani¢ni (tedy hodnota mensi nez 50 cm bude interpretovana
jako vzdalenost 50 cm).

DoporuCujeme zafizeni pouzivat predevSim ve volném prostoru. Zorny uhel sondy je 45-75°.
V zorném poli sondy by nemél byt (kromé detekovaného predmétu) zadny jiny objekt (napf. sténa),
jelikoz mize dochazet k nezddoucim odrazim zvukovych vin a tedy k nespravnému mérfeni. Z toho
divodu nedoporucujeme sondu ulozit napf. do trubky ¢i tuby. Od zorného dhlu Ize odvodit velikost

zorného pole, jak je znazornéno v Obr. 1.

Obrazek 1
A Znéazornéni velikosti detekéni plochy, < 60°
173 |-=-=-a-=-=1-=--r=-=-=-F=-=-=-=-19
] 1 1 ] ]
144 |- =-=4-=—=—k==cck==«l===-4
] ] 1 1
115 ==L clm oo 4

\

polomér detekéni plochy (cm)

1
1

I B e |
1

- e

1 1 1
e R N e el LR
1 ] 1 1
e e e ey i |
0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0
vzdalenost (m) Primér detekcni plochy (m)

Software

Méreni vzdalenost probiha periodicky, a to kazdou 1 sekundu. Rozsah vzdalenosti méfeni je
softwarové omezen na 50 az 300 cm. V tomto rozsahu je sonda nejpfesnéjsi a velmi spolehliva.

Prah minimalni vzdalenosti (po jejimz dosazZeni se sepne relé) je nastavitelny pomoci potenciometru.
Otacenim potenciometru po sméru hodinovych rucic¢ek nastavena vzdalenost vzrista. Otdcenim proti

sméru hodinovych rucicek naopak klesa.
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U varianty A zafizeni je namérena vzdalenost vypisovana pouze pres UART vystup, u varianty B je

tato hodnota zobrazena také na Cislicovém displeji.

UART vystup

Na sériové lince je vypisovan nastaveny minimalni prah i aktualné namérena vzdalenost. Pro
sledovani v PC pripojte USB kabel a oteviete sériovy termindl s pfisluSnym COM portem. Parametry
komunikace jsou nasledujici:

e rychlost 9600 Baud

e datovy ramec 8 bit

e bez parity a handshake
e 1 stop bit
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