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Uvod

Sestava slouzi jako Fidici jednotka pro ovladani stejnosmérnych motora. Diky dvojici relé (H-mustku) Ize
ménit polaritu napajeni DC motoru, tudiz je mozné ménit smér jeho otaceni. Pro ur€eni krajni pozice jsou do
sestavy zakomponovany dva koncové spinace. Uzivatel je zafizeni schopen ovladat pomoci tfech vstupl —
tlaCitek pro aktivaci ota€eni po sméru a proti sméru hodinovych rucicek a stop tlaCitkem. Vstupy jsou
konfigurovatelné — uzivatel mize pomoci propojek urcit zda bude systém aktivovan pulzem nebo konstantnim
signdlem. Sestava je rovnéz opatfena vystupem, ktery mlze ovladat aretaci pohonu (napf.
elektromagnetickou brzdu).

Varianta B obsahuje také GSM modul, ktery umozriuje dalkové ovladani pohonu pomoci mobilniho

telefonu. Systém je kompatibilni s mobilni aplikaci Adeon.

Funkce Varianta A Varianta B
PFepinani polarity — zména rotace pohonu v v
Urceni krajni pozice koncovymi spinaci v v
Tlagitka pro ovladani sméru v v
Stop tlacitko v "4
GSM ovladani 3 4
Vystup pro aretaci pohonu v v

Pro rozSifeni ovladani sestavy je mozné vyuzit spinaci Casové moduly (RTC 1557217938 nebo Casovac
zpozdéni 1466501702). Dané moduly Ize pFipojit paralelné k tla¢itkim. Nasledné bude mozné sestavu
ovladat manualné tlacitky a zaroven ¢asovymi moduly. Datasheety a navody k moduldm jsou zvefejnény na

e-shopu arduino-shop.cz.
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Instalace

0 zménu polarity napajeni stejnosmérného motoru se stara dvoukanalovy relé modul. Zména sméru
je zaloZena na principu H-mUstku. Vice informaci k zapojeni a principu H-mustku je dostupnych v ¢lanku

Zména sméru otaceni DC motoru. Vlastnosti relé jsou uvedeny v Tabulce 1.

Tabulka 1: vlastnosti relé modulu

Max. spinané napéti AC | 250 VAC

Max. spinané napéti DC | 30 VDC

Max. indukéni zatéz 3A

Obréazek 1: H-mastek
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Pro jednoduché ovladani je sestava vybavena tremi tlacitky. Dvé slouzi pro zvoleni sméru otaceni a
zahdjeni rotace, treti slouzi jako stop tlacitko, které motor ihned zastavi. V zakladnim nastaveni je rotace
motoru zahdjena po stisku jednoho ze smérovych tlacitek a je ukonCena po dosazeni krajni pozice
rotace. V pfipadé potfeby je mozné zkratovaci propojkou (vizte Obr. 2) tla¢itka nakonfigurovat do médu
drzeni — pohon je aktivni po dobu stisknuti tlacitka. Pokud je dosazena krajni poloha, stisknuté tlacitko je
dale ignorovano a pohon se deaktivuje. Pokud budou sepnuté oba koncové spinace zaroven, systém
vyhodnoti stav jako chybny a zastavi motor.

Aktualni stav zafizeni je indikovan pomoci tfech LED diod. Dvé smérové LED diody slouzi k indikaci
aktudlniho sméru otaceni a sepnuti koncového spinace v daném smeéru. Pokud se motor otaci smérova
LED blika. Ve chvili kdy je sepnut koncovy spina¢, smérova LED dioda sviti konstantné. V pfipadeé, ze je
béhem otaceni stisknuto STOP tlacitko, rozsviti se stop LED dioda. Jakmile se motor znovu roztoc¢i, dana
LED zhasne. Blikdnim stop diody je indikovana pfipadnd chyba systému (manudlni posun pohonu -

nezndma poloha nebo zakdzany stav koncovych spinaél — oba spinace sepnuté).
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Obrazek 2: dodatecné zapojeni

AS5: signal pro spinani aretace
A4: invertovany signal pro spinani aretace
A0 a Al: po uzemnéni se prepne prisl. tlac¢itko do modu drzeni
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Arduino Nano terminal shield
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Pro detekci krajni pozice rotace jsou soucCasti sestavy koncové spinace. Ty museji byt vzdy
upevnény tak, aby predmét, ktery je pfipevnén na hfideli motoru, po dosazeni krajni pozice koncovy
spina¢ sepnul. Po sepnuti spinace je napajeni motoru deaktivovano — motor stoji. K sestavé je mozné
dodat rizna provedeni/mutace koncovych spinact fady ME, které jsou dostupné na e-shopu.

Jelikoz se hridel DC motoru po odpojeni napdjeni (zastaveni) uvolni, je vhodné pohanény predmét v
krajni pozici zaaretovat. Pro tento pfipad je sestava opatfena vystupem (vizte Obr. 2) pro spinani

aretacniho prvku.
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